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Montagem do Robo Inteligente

Nossa proxima montagem é o Robd inteligente, que permitird entender o
funcionamento do sensor ultrassénico. Nesta montagem poderemos controlar o
robd ou permitir que ele se movimente sozinho desviando de obsticulos que o

sensor podera identificar pelo caminho.

Robo Inteligente Montado

Para iniciar a montagem ¢ preciso separar o material que utilizaremos.
e Robo basico montado
e Ferramenta
e 1 Micro-servos
e 1 Sensor ultrassénico
e 8 Porcas
e 2 Parafusos AA 9,5mm
e 1 Parafusos CP 10mm
e 2 Parafusos CP 12mm
e 4 Parafusos CP 16mm
e 2 Parafusos (acompanham Micro-servos)
® Pecasem MDF:

e Co
e (1
e (2
e (C3

e X0 (2 pegas)
e X1 (2 pegas)
° X4
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A seguir serd apresentado um passo a passo para a realizagdo da montagem.

1. Fixar o micro-servo na base Co, utilizando 2 parafusos AA 9 9,5mmg¢onforme
imagem abaixo.

Fixagdo do servo na base CO

2.Fixar a pega C1 e 2 pecas X0 utilizando 2 parafusos CP 16mm e 3 porcas, conforme

imagem abaixo.

Fixagdo das pegas C1 e X0

3.Na imagem abaixo o suporte posterior do sensor ultrassénico montado.

Suporte posterior do suporte ultrassénico montado
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4. Fixar a peca C3 e o sensor ultrassdnico no suporte posterior montado utilizando 2
parafusos CP 16mm e 2 porcas, conforme imagem abaixo. E importante apertar os
parafusos apenas o suficiente para apoiar o sensor, em casos de excesso de forga o

sensor podera ser danificado.

Fixa¢do da peca C3 e do sensor ultrassdnico

5. Na imagem abaixo o suporte do sensor ultrassdnico montado, vista frontal.

Suporte do sensor ultrassdnico

6. Na imagem abaixo o suporte do sensor ultrassénico montado, vista posterior.

Suporte completo do sensor ultrassdnico
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7.Fixar a pega C2 no suporte do sensor ultrassonico utilizando 1 parafuso CP 10mm,
conforme imagem abaixo.

N

Fixac¢do da pega C2 no suporte do sensor

8.Na imagem abaixo o suporte completo do sensor ultrassénico montado, vista
posterior.

Suporte completo do sensor ultrassdnico

9.Fixar a base do micro-servo no rob6 basico montado utilizando 2 parafusos CP

12mm, 2 porcas e 2 pegas X1, conforme imagem abaixo.

Fixagdo da base do micro-servo
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10. Na imagem abaixo a base do micro-servo montada no rob6 basico.

Base do micro-servo montada no robd basico

11. Para prosseguir a montagem o robd deve estar com as pilhas conectadas. Neste
momento, conectar o cabo do micro-servo na placa de controle no conector servo 1,
conforme imagem abaixo. Com o cabo conectado ligaremos a placa de controle
através da chave liga/desliga. Desta forma, o micro-servo sera energizado e estard na

posigdo correta para prosseguirmos a montagem.

Conexdo do cabo do micro-servo.
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12. Apés o procedimento anterior desligar a placa de controle e encaixar a haste
plastica que acompanha o micro-servo, conforme imagem abaixo. A posi¢do da
haste é extremamente importante, pois permitird o movimento correto do sensor

ultrassénico. Neste momento, ndo é necessario colocarmos parafusos.

Fixagdo da haste plastica no micro-servo

13.Fixar o suporte completo do sensor ultrassonico na haste do micro-servo

utilizando 2 parafusos que acompanham o micro-servo, conforme imagem abaixo.

Fixac¢do do suporte completo do sensor ultrassdnico

14.Na imagem abaixo o robd inteligente montado.

Robd inteligente montado
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15. Conectar o cabo do sensor ultrassom na placa de controle no conector Sensor 1,
em destaque amarelo na imagem abaixo. Com o cabo conectado ligaremos a
placa de controle através da chave liga/desliga.

Conexao do cabo do sensor ultrassom
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Controlando o Movimento do Robo6 Inteligente

Inicialmente o aplicativo estard desconectado, entdo precisaremos conectar o Wi-Fi
do Smartphone com a placa de controle, conforme explicado anteriormente.

Ao abrir o aplicativo aparecerd a palavra Conectado. A partir disso selecionaremos
a montagem desejada.

Nesta montagem poderemos movimentar o rob6 e ativar o modo inteligente
permitindo que o robd se moviemente sozinho desviando de obstaculos que o sensor
poderad identificar pelo caminho.
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Tela Inicial Tela Inteligente

BEERE

Clicar em Inteligente Clicar em Off. O robo
estara pronto para ser

controlado como o robd

de sumo.

Para controlar o rob6 nido esquega de colocar o smartphone ou tablet na posigdo

horizontal.
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Tela Inteligente
Clicar em Modo
Inteligente Off. O robo
desligard o controle de
movimento e entrard no

modo inteligente,

Tela Inteligente
Na posi¢do Modo
Inteligente On o robd ira
movimentar-se sozinho e
desviara de obstaculos.
Para voltar a controlar o
movimento clicar em

Modo inteligente On.
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